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 :گفتار دوم  

 تاریخچه
  تیطاج آلثزتَس هاگٌَس  :م 1250حذود سال(Bishop Albertus Magnus)  ،ضیافتی تزتیة داد کِ درآى

 (Thomas Aquinas)تا دیذى ایي رٍتات، سٌت تَهاس آکَیٌاس . هیشتاًاى آٌّی اس هْواًاى پذیزایی هی کزدًذ
. تزآضفتِ ضذ، هیشتاى آٌّی را تکِ تکِ کزد ٍ تیطاب را ساحز ٍ جادٍگز خَاًذ

  دکارت هاضیي خَدکاری تِ صَرت یک خاًن ساخت ٍ آى را  :م 1640سالMa fille Francine " ایي  .هی ًاهیذ

پزتاب ضذ چزا کِ ٍی تصَر هی  هاضیي کِ دکارت را در یک سفز دریایی ّوزاّی هی کزد، تَسط کاپیتاى کطتی تِ آب
. کزد ایي هَجَد ساختِ ضیطاى است

  صاک دٍاکاًسي  :م 1738سال(Jacques de Vaucanson ) 4000ساخت کِ اس تیص اس  یک اردک هکاًیکی 

ایي اردک هی تَاًست اس خَد صذا تَلیذ کٌذ، ضٌا کٌذ، آب تٌَضذ، داًِ تخَرد ٍ آى را ّضن ٍ . قطؼِ تطکیل ضذُ تَد
 .اهزٍسُ در هَرد هحل ًگْذاری ایي اردک اطلاػی در دست ًیست. دفغ کٌذسپس 

  ػزٍسکی تَسط هیلاردت  :م 1805سال(Maillardet)  ساختِ ضذ کِ هی تَاًست تِ ستاى اًگلیسی ٍ فزاًسَی

. تٌَیسذ ٍ هٌاظزی را ًقاضی کٌذ

  کارل چاپک  :م 1923سال(Karel Capek)  تزای اٍلیي تار اس کلوِ رٍتات(robot)  در ًوایطٌاهِ خَد تِ ػٌَاى

. گزفتِ ضذُ است کِ تِ هؼٌی تزدُ ٍ کارگز هشدٍر است robotaکلوِ رٍتات اس کلوِ چک . آدم هصٌَػی استفادُ کزد
هَضَع ًوایطٌاهِ چاپک، کٌتزل اًساًْا تَسط رٍتاتْا تَد، ٍلی اٍ ّزگًَِ اهکاى جایگشیٌی اًساى تا رٍتات ٍ یا ایٌکِ 

. اس تزخَردار ضًَذ، ػاضق ضًَذ، یا تٌفز پیذا کٌٌذ را رد هی کزدرٍتاتْا اس احس

  ضزکت ٍستیٌگْاٍس  :م 1940سال(Westinghouse Co.)  َسگی تِ ًام اسپارک(Sparko)  ساخت کِ ّن اس

ایي اٍلیي تاری تَد کِ اس قطؼات الکتزیکی ًیش ّوزاُ تا . قطؼات هکاًیکی ٍ ّن الکتزیکی در ساخة آى استفادُ ضذُ تَد
. قطؼات هکاًیکی استفادُ هی ضذ

. اٍلیي تار تَسط ایشاک آسیوَف در یک داستاى کَتاُ ارائِ ضذ (robatics)کلوِ رٍتاتیک  :م 1942سال  -

. ًَیسٌذُ کتاتْای تَصیفی درتارُ ػلَم ٍ داستاًْای ػلوی تخیلی است( 1992-1920)ٍف ایشاک آسین

  آیا کاهپیَتز : هثلاً. سؤلاتی هطزح ضذًذ. تکٌَلَصی کاهپیَتز پیطزفت کزد ٍ صٌؼت کٌتزل هتحَل ضذ :م 1950دهه

یک رٍتات غیز هتحزک است؟ 

  ا تَسط جزج دٍٍل ػصز رٍتات ّا تا ارائِ اٍلیي رٍتات آدم ًن :م 1954سال(George Devol) اهزٍسُ،  .ضزٍع ضذ

رٍتاتْا، رٍتاتْای صٌؼتی ّستٌذ، یؼٌی رٍتاتْایی کِ در کارخاًِ ّا، آسهایطگاّْا، اًثارّا، ًیزٍگاّْا، تیوارستاًْا، ٍ % 90
ی تِ کارگزفتِ در سالْای قثل، اکثز رٍتاتْای صٌؼتی در کارخاًِ ّای خَدرٍساس .تخطْای هطاتِ تِ کارگزفتِ هی ضًَذ

 .هی ضذًذ، ٍلی اهزٍسُ تٌْا حذٍد ًیوی اس رٍتاتْای هَجَد در دًیا در کارخاًِ ّای خَدرٍساسی تِ کار گزفتِ هی ضًَذ
هصارف رٍتاتْا در ّوِ اتؼاد سًذگی اًساى تِ سزػت در حال گستزش است تا کارّای سخت ٍ خطزًاک را تِ جای اًساى 

ای تزرسی ٍضؼیت داخلی رآکتَرّا اس رٍتات استفادُ هی ضَد تا تطؼطؼات رادیَاکتیَ تِ تزای هثال اهزٍسُ تز .اًجام دٌّذ
 .اًساًْا صذهِ ًشًذ
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    پس اس تَسؼِ فؼالیتْای تکٌَلَصی یک کِ تؼذ اس جٌگ جْاًی دٍم، یک هلاقات تاریخی تیي جَرج  :م 1956سال

 Joseph)اًگلثزگز .هختزع ٍ کارآفزیي صاحة ًام، ٍ صٍسف اف (George C.Devol)دٍٍل.سی

F.Engelberger) در ایي هلاقات آًْا تِ تحث در هَرد داستاى آسیوَف . کِ یک هٌْذس تا ساتقِ تَد، صَرت گزفت
ایطاى سپس تِ هَفقیتْای اساسی در تَلیذ رٍتاتْا دست یافتٌذ ٍ تا تأسیس ضزکتْای تجاری، تِ تَلیذ رٍتات . پزداختٌذ

را تزای تَلیذ رٍتات پایِ گذاری  Universal Automationتزگزفتِ اس  Unimateاًگلثزگز ضزکت . هطغَل ضذًذ

تزای اًجام کارّای دضَار در  (General Motors)ًخستیي رٍتاتْای ایي ضزکت در کارخاًِ جٌزال هَتَرس . کزد
. ًاهیذُ اًذ "پذر رٍتاتیک"اًگلثزگز را . خَدرٍساسی تِ کار گزفتِ ضذ

  اًجوي صٌایغ رٍتاتیک ایي تؼزیف را تزای رٍتات صٌؼتی ارائِ . سیادی ساختِ ضذًذ صٌؼتی ّای رٍتات :م 1960دهه

روبات صنعتی یک وسیلة چنذ کاره و با قابلیت برنامه ریزی چنذ باره است که برای جابجایی ": کزد

قطعات، مواد، ابزارها یا وسایل خاص بوسیلة حرکات برنامه ریزی شذه، برای انجام کارهای متنوع 

 ".اده می شوداستف

  ضزکت خَدرٍساسی جٌزال هَتَرس ًخستیي رٍتات  :م 1962سالUnimate را در خط هًَتاص خَد تِ کار گزفت .

  رالف هَسر  :م 1967سال(Ralph Moser)  اس ضزکت جٌزال الکتزیک(General Electeric)  ًخستیي رٍتات

. چْارپا را اختزاع کزد

  ضزکت  :م 1983سالOdetics  یک رٍتات ضص پا ارائِ کزد کِ هی تَاًست اس هَاًغ ػثَر کٌذ ٍ تارّای سٌگیٌی را

. ًیش تا خَد حول کٌذ

  ًخستیي رٍتاتی کِ تِ تٌْایی تَاًایی راُ رفتي داضت در داًطگاُ ایالتی اّایَ  :م 1985سال(Ohio State 

Uneversity) ساختِ ضذ .

  ضزکت صاپٌی ٌّذا  :م 1996سال(Honda)  ًخستیي رٍتات اًساى ًوا را ارائِ کزد کِ تا دٍ دست ٍ دٍ پا طَری

کیلَگزم را  5طزاحی ضذُ تَد کِ هی تَاًست راُ تزٍد، اس پلِ تالا تزٍد، رٍی صٌذلی تٌطیٌذ ٍ تلٌذ ضَد ٍ تارّایی تِ ٍسى 
 .حول کٌذ

 ...و داستان ادامه دارد 

      .ضتز در کارّای سخت ٍ پز خطز تِ یاری اًساًْا تیایٌذرٍتاتْا رٍس تِ رٍس َّضوٌذتز هی ضًَذ تا ّزچِ تی 

 :قانون روباتیک مطرح شذه توسط آسیموف    

. رٍتات ّا ًثایذ ّیچگاُ تِ اًساًْا صذهِ تشًٌذ .1

. رٍتاتْاتایذ دستَرات اًساًْا را تذٍى سزپیجی اس قاًَى اٍلّ اجزا کٌٌذ .2
. هحافظت کٌٌذرٍتاتْا تایذ تذٍى ًقض قاًَى اٍلّ ٍ دٍم اس خَد  .3
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 :مزایای روباتها  

. رٍتاتیک ٍ اتَهاسیَى در تسیاری اس هَارد هی تَاًٌذ ایوٌی، هیشاى تَلیذ، تْزُ ٍ کیفیت هحصَلات را افشایص دٌّذ .1

. رٍتاتْا هی تَاًٌذ در هَقؼیت ّای خطزًاک کار کٌٌذ ٍ تا ایي کار جاى ّشاراى اًساى را ًجات دٌّذ .2

رٍتاتْا ّیچگاُ خستِ . ف خَد تَجِ ًذارًذ ٍ ًیاسّای اًساًی تزای آًْا هفَْهی ًذاردرٍتاتْا تِ راحتی هحیط اطزا .3
. ًوی ضًَذ

. دقت رٍتاتْا خیلی تیطتز اس اًساًْا است آًْا در حذ هیلی یا حتی هیکزٍ ایٌچ دقت دارًذ .4
. یک کار اًجام هی دٌّذ رٍتاتْا هی تَاًٌذ در یک لحظِ چٌذ کار را تا ّن اًجام دٌّذ ٍلی اًساًْا در یک لحظِ تٌْا .5

 :معایب روباتها 

. رٍتاتْا در هَقؼیتْای اضطزاری تَاًایی پاسخگَیی هٌاسة ًذارًذ کِ ایي هطلة هی تَاًذ تسیار خطزًاک تاضذ .1

. رٍتاتْا ّشیٌِ تز ّستٌذ .2
. قاتلیت ّای هحذٍد دارًذ یؼٌی فقط کاری کِ تزای آى ساختِ ضذُ اًذ را اًجام هی دٌّذ .3
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